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AJUSTE DE RELES, RESISTENCIAS E INTERRUPTORES MOTOR FUNCIONANDO

Hoja 13

FUNCION UBICACION SIMBOLO AJUSTE EN AJUSTAR A REFERENCIAS
REGULACION ENTRE LOS TERMINALES (6 Y 13) DEL VR, AJUSTAR EN EL PUNTO & VERIFICAR ENTRE VACIQ
DE  VOLTAJE VR ELEMENTO The2V Y MAXIMO.
CAMPO SHUNT RESISTENCIA
GENERADOR 500 o0 w. 50 O ENTRE SFR Y GN.
WS16 — WS25 CON 17 AL 19 MA
PATINAJE  RUEDAS ELEMENTO
WS3L DES 10 A 12 MA
RE20 — CURSOR FSA 08A 80MA
CON 12,475 BOBINA FSR1_JM CON 960 V ENTRE GS8 Y GN10 DESCONECT. CABLE A DE FSR1 Y J DE FSk.
PRELM RE20  — CURSOR FsC 0814 - 81 MA CON 655 V ENTRE GS8 Y GN10 CONECTE A-B DE FSR1Y RETIRAR CABLE J DE FSk.
FSR1 DESC 21,5-4 BOBINA FSR1,J-M
COMPARTI- * RE35 _ DESC3-4 S NA FoRao0 MA CON 74 V ENTRE POA Y NA CONECTE N1-N2 DE TR.
CONTROL RE33 — CURSOR FSE .08 A 80 MA CON 960 V ENTRE GS8 Y GN10 RETIRAR CABLES A Y H DE FSR2 Y A DE FS2.
MIENTO FSR2 DESC. 2-3 BOBINA FSR2,J-M
Y RE33 — CURSOR FSE 081A 81MA CON 655 V ENTRE GS8 Y GN10 CONECTE A-B DE FSR2 Y DESCONECTE CABLES H DE FSR2
TRANSICION CONTROL DESC. 3-2 BOBINA FSR2,J-M Y A DE FS2.
TR REZ3 o S ORPTE RGN CON 960 V ENTRE GS8 Y GN10 RETIRAR CABLES F1Y K1DE TR
_ 083 A 83 MA
* RE22 DESECUngR PTC BOBINA PTR J_P CON 590 V ENTRE GS8 Y GN10 CONECTE F1Y F2 DE TR Y RETIRAR CABLE K1 DE TR.
RETARDO _ ARENADO DS ELEMENTO 5-8 seg TIEMPO DE RETARDO DESPUES DE DESENERGIZADO
RETAEBSNTEAMPO FSD ELEMENTO 2-3 seq. TIEMPO DE RETARDO ENERGIZADO.
e TA ELEMENTO 170 °F-155°F
CONTROL _ PERSIANA ERENTE 1 B ELEMENTO 180 °F-175°F
ALARM T P ORAL ETS ELEMENTO 208°F / 3-11° (DIF)
8 Q RES 8 w 30 V LUZ ALTA
CONTROL  FAROS - ooy oy ALT FAROS AMBOS LADOS
DESCONECTAR RESISTENCIA Y AJUSTAR CURSOR J6
REGULACION RE - 42 CURSOR J6 5000 () SEGUN VALOR - CONECTAR -
DESCONECTAR BR21-BB51. CONECTAR DINAMOTOR CON VOLMETRO 0-1500 V. EN LINEAS
FRENO DBR LAVANTADAS BR-BB53. DESCONECTAR BR-RELO / BB53-REL2. CONECTAR VOLMETRO
DBR COMENZA 0-300V. A Fx, F-. INCREMENTAR EL VOLTAJE LENTAMENTE EN EL DINAMOTOR HASTA.
DINAMICO NUEVO MODELO T ALCANZAR EL' PUNTO DE REGULACION 1180, V. EL VOLMETRO CONECTADO A F+ F- INDICARA
UN VALOR ENTRE 0-300 V. LA REGULACION SE HACE ATRAVES DEL TORNILLO DE AJUSTE
HASTA NOTAR LA CAIDA DE VOLTAJE EN EL VOLMETRO 0-300 V. (NO IMPORTA EL VALOR
DEL VOLTAJE SINO LA REACCION DEL VOLTIMETRO.)
PROTECCION RE 44 CONECT. 1220 CONECTAR DINAMOTOR CON VOLMETRO A LINEAS BR21-BB51. PRECALENTAR RESISTENCIA Y
FRENO COMPAR- CURSOR J-19 -1160 VOLTS. BOBINA RELE A 1200 V POR 5 MIN. ANTES DE AJUSTAR LA CONEXION DEJAR 5 SEGUNDOS
BWR RE 45 DES\',%EgSA 15 PARA CARGAR EL CONDENSADOR RECONECTAR DO CALIBRAR CKT AJUSTAR VALOR DO,
DINAMICO TIMIENTO CURSOR J-12 MENOS CONECT. 10-15 V MENOS DE CONECTAR VALOR A MEDIRSE AL EFECTUAR EL AJUSTE DE DO.
CONTROL 15A3V .
REGULADOR LRP RE 43 ATRAVES DE CORRIENTE FLUYE DE 16 3 CON REGULADOR DE CARGA EN EL CAMPO MiNIMO.
FRENO DINAMICO CONTROL LA BOBINA
REGULADOR CLECTRICO RE 47 RE 47 115 AMPS CON CAMPO BATERIA CON TEMPERATURA CARGAR REGULADOR EN CAMPO MAXIMO.
CAMPO ' :
CURSOR J-16 PARA LOCOMOTORAS 400 A 420

BATERIA




CUADRO PARA CALIBRACION DE LOCOMOTORAS N2 320,321 Y 322

Hoja 13 A

AJUSTE DE RELES, RESISTENCIAS E INTERRUPTORES MOTOR FUNCIONANDO

FUNCION UBICACION SIMBOLO AJUSTE EN AJUSTAR A REFERENCIAS
REGULACION ENTRE LOS TERMINALES (6 Y 13) DEL VR, AJUSTAR EN EL
Th12 V ,
DE  VOLTAJE VR ELEMENTO * PUNTO & VERIFICAR ENTRE VACIO Y MAXIMO.
CAMPO SHUNT RESISTENCIA
GENERADOR 500 o0 w. 50 O ENTRE SFR Y GN
WS16 — CON 17 AL 19 MA
PATINAJE  RUEDAS W P ELEMENTO DES 10 A 12 MA
RE20 — CURSOR FSA 08 A 80MA CON 960 V ENTRE GS8 Y GN10 DESCONECT. CABLE A DE
PRELIM CON 1,2,4Y5 BOBINA FSR1,J-M FSR1Y J DE FS&
RE20  — CURSOR FSC 081A B1MA CON 655 V ENTRE GS8 Y GN10 CONECTE A-B DE FSR1Y
FSR1 DESC 21,5-4 BOBINA FSR1,J-M RETIRAR CABLE J DE FSk
COMPARTI- * RE35 _  DESC3-4 SONA Fas oA CON 74 V ENTRE POA Y NA CONECTE N1-N2 DE TR.
CONTROL RE33 — CURSOR FSE 08 A B0 MA CON 960 V ENTRE GS8 Y GN10 RETIRAR CABLES A Y H
MIENTO FSR? DESC. 2-3 BOBINA FSR2,J-M DE FSR2 Y A DE FS2
" RE33 — CURSOR FSE 081A 81MA CON 655 V ENTRE GS8 Y GN10 CONECTE A-B DE FSR2 Y
TRANSICION CONTROL DESC. 3-2 BOBINA FSR2,J-M DESCONECTE CABLES H DE FSR2 Y A DE FS2.
RE23 — CURSOR PTB 067 67 MA
oTR CON. 324 BOBINA PTR J-P CON 960 V ENTRE GS8 Y GN10 RETIRAR CABLES F1Y K1 DE TR.
" RE22 — CURSOR PTC 083 A 83 MA CON 590 V ENTRE GS8 Y GN10 CONECTE F1Y F2 DE TR
DESC. 4-3 BOBINA PTR J-P Y RETIRAR CABLE K1DE TR.
RETARDO  ARENADO TDS ELEMENTO 5-8 seg TIEMPO DE RETARDO DESPUES DE DESENERGIZADO
RETARDO 1 CAMPO FSD ELEMENTO 2-3 seg. TIEMPO DE RETARDQ ENERGIZADO.
CONTROL or_1cco
VENTILADDR TA ELEMENTO 170 °F-155°F
CONTROL  PERSIANA ERENTE 1 TB ELEMENTO 180 °F-175°F
ALARM,;\’I OTREMPORAL ETS ELEMENTO 208°F / 3-11° (DIF)
8 O RES 8 w 30 V LUZ ALTA
CONTROL FAROS s O RE< & %V LUZ BAIA FAROS AMBOS LADOS
REGULACION RE e ts 730000 w ENTRE 51, B2 Y 21, BR CONECTE C-D DE BF
RE 42 B EN LA PARTE MEDIA
FRENO DBR DE LA RESISTENCIA
CURSOR J-7 TUBULAR
DINAMICO REL2T DBR COMIENZA CON 1200 +5 VOLTS ENTRE 51,88 Y 21, BR
CURSOR J-6 A REGULAR DESCONECTA 1140 V.
PROTECCION RE 4L CONECT. 1220 DESCONECTAR DO CALIBRAR CKT-PRECALENTAR RESITENCIA Y
COMPAR- CURSOR J-19 -1160 VOLTS. BOBINA RELE A 1200 V POR 5 MIN. ANTES DE AJUSTAR LA
FRENO BWR DESC 10 A ® CONECC, DEJAR 5 SEG PARA CARGAR EL CONDENSADOR RECO-
RE 45 VOLTS NECTAR DO CALIBRAR CKT AJUSTAR VALOR DO, 10-15 V MENOS
DINAMICO TIMIENTO CURSOR J-12 MENOS CONECT. DE CONEC. VALOR A MEDIRSE AL EFECTUAR EL AJUSTE DE DO.
CONTROL 15 A3V
REGULADOR -, 5 i
CONTROL LRP RE 43 ATRAVES DE LA BOBINA. |  CORRIENTE FLUYE DE 1 3 CON REGULADOR DE CARGA EN EL CAMPO MiNIMO.
FRENO DINAMICO
REGULADOR .
RE 47 CON CAMPO BATERIA CON TEMPERATURA CARGAR REGULADOR EN CAMPO MAXIMO.
CAMPO ELECTRICO RE 47 17,5 AMPS.
BATERIA CURSOR J-16
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OPERADOR RELE DE TRANSICION
LOCOMOTORA GR-12U CON GENERADOR D25
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AJUSTES DE CALIBRACION Y SIMBOLOS

Hoja 16

* 1.- AJUSTES INICIALES

A.- SITUAR LOS CURSORES DE LA RESISTENCIA DE LA BOBINA DEL RELE
DE TRANSICION EI EN POSICION APROXIMADA SOBRE LA RESISTENCIAS.
B.- CON EL AMPERAJE DEL GENERADOR EN CERO, PRECALENTAR RESISTENCIAS

DE TRANSICION DE ALTO VOLTAJE Y LAS BOBINAS DEL RELE EI MANTENIENDO
LA TENSION EN 1000 V. ATRAVES DEL CIRCUITO POR 10 MINUTOS POSTERIORMENTE
AJUSTAR PARA DAR A LAS BOBINAS LAS CORRIENTES Y VOLTAJES INDICADOS
DESENTIENDASE DE LA OPERACION DEL RELE.

C.- PRECALENTAR RESISTENCIAS Y BOBINAS DEL RELE EI DE BAJO VOLTAJE
MANTENIENDO LA TENSION EN 74 V POR 10 MIN Y AJUSTAR TAL COMO SE INDICA

2.- AJUSTES FINALES

A.- LA OPERACION DEL RELE DEBE ESTAR DENTRO DE LOS LIMITES MOSTRADOS
EN EL GRAFICO CON LAS CORRIENTES MAXIMAS Y MINIMAS DEL GENERADOR.-
PRECALENTAR LUEGO AJUSTAR LAS RESISTENCIAS SEGUN SEA NECESARIO.-

PARA LOCOMOTORAS 400 A 420

SIMBOLO DESIGNACION
AV SELENOQIDE "A" DEL REGULADOR
BC CONTACTOR DE CARGA DE BATERIA
BF CONTACTOR CAMPO DE BATERIA
BV SELENOIDE "B” DEL REGULADOR
C CONDENSADORES
(R RECTIFICADORES
Y SELENOIDE "C” DEL REGULADOR
DV SELENOIDE D" DEL REGULADOR
EPS NT.ARENADO ELECT-NEUMATICO
E ELE ACELERACION
ETS NT. TERMOST. DE MOTOR DIESEL
FMV AL. MAG. DEL VENTILADOR
FOR RELE MARCHA ADELANTE
FPC CONTACTOR BOMBA COMBUSTIBLE
F51,23.4 CONTACTOR CAMPO DERIVADOQ
FSD RELE DE TIEMPO DE DERIVACION
FSR1.2 RELE DERIVACION CAMPO
FSV VAL. DELANTERA DE ARENADO
GR RELE DE TIERRA
GS CONTAC. DE PARTIDA GENERADOR
S TERRUPTOR SEPARADOR
LOS T. POR BAJA PRESION DE ACEITE
ORS SELENOIDE REDUCTOR DEL REG.
PCR RELE DE CONTROL NEUMATICO
PCS NT. NEUMATICO DE CONTROL
PTR RELE DE TRANSICION A PARALELO
p CONTAC. DE POTENCIA A PARALELO
RE RESISTENCIA
RCR RELE DE CORRIENTE INVERSA
RER % % RELE DE INVERSION DE MARCHA
v ONTAC. INVER. MARCHA ADELANTE
V CONTAC. INVER. MARCHA ATRAS
BK CONTAC. DE CAMPO MOT. TRACCION
S CONTAC. DE POTENCIA EN SERIE
SF CONTAC. DE CAMPO DERIVADO
SMV VAL. MAGNETICA PERSIANAS
BKB NTERRUPTOR DE FRENQ
DS RELE DE TIEMPO ARENADO
TR RELE DE TRANSICION
BKP CONTACTOR DE TRANSFERENCIA
BR RELE DE FRENO
WR RELE DE AVISO DE FRENO
WS RELE PATINAJE
DBR REGULADOR DE FRENO DINAMICO
SFT LE TRANSF. CAMPO DERIVADO
LRP COLOCADOR DEL REG. DE CARGA
LTT1, LTT2 CONTACTOR AUTOCARGA
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DIAGRAMA ELECTRICO PARA LOCOMOTORAS EMD GR-12 - 1310 HP - SERIES 400-420
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